桃园小学2010年暑期机器人培训活动计划表
2010.7

	时 间
	节  次
	培   训   内   容

	8月13日

上午
8：50-
11:50
	第一课
	学生分组、按组发放器材，明确训练目的

观看视频，了解竞赛规则及比赛场地与环境

机器人硬件了解（点、线、连接件、复位按钮、启动按钮、USB下载口、电池、主控器、马达、传感器）

分组搭建机器人

	
	第二课
	软件安装、USB驱动安装

初步认识VJC2.0界面，重点介绍执行器模块及控制模块，渗透图形化的编程概念

马达控制，2个马达分别对应控制器上的MOT00、MOT03接口，实现电机正转，反转，停止，调速
五个传感器分别对应4-8号模拟输入端口及对应的整形变量

	8月15日下午
2:00-5:00
	第三课
	自动测光的程序编写（黑值－白值）/2、模拟输入测试及单光感走黑线算法解读，学生尝试编写程序，并学会保存子程序，以便今后调用。

	
	第四课
	双光感巡线及遇到的四种情况算法解读，学生尝试编写程序

	8月16日下午
2:00-5:00
	第五课
	机器人遇到的路口判断与通过（左转路口、右转路口、丁字路口、十字路口、直行或左转路口、直行或右转路口、赛道终点）

	
	第六课
	左转与右转、时间控制程序的编写并保存

	8月18日下午
2:00-5:00
	第七课
	56巡线程序的编写并保存

	
	第八课
	5号加1号、2号路口的调试

	8月20日下午
2:00-5:00
	第九课
	5号加3号、4号路口的调试

	
	第十课
	5号加5号、6号路口的调试

	8月22日下午

2:00-5:00
	第十一课
	5号加7号、8号路口的调试

	
	第十二课
	5号加9号、10号路口的调试

	8月23日下午
2:00-5:00
	第十三课
	整合调试

	
	第十四课
	模拟测试+维护


学生人数：22人 

教师分工：陈永伟（机器人硬件知识介绍及搭建）、沙跃天（比赛场地与环境、竞赛规则介绍、编写程序）
